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 Física IGrado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica (GIERM)
 Prof.Dr. Emilio Gómez González
 Presentación de la Asignatura:
 Campus de Excelencia Andalucía Tech
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
 2
 Profesor (i)
 Prof.Dr. Emilio Gómez GonzálezEmail: [email protected]
 Tlf.: 954486181
 Twitter: @egomez0011
 Web: www.etsi.us.es/gfi
 Despacho 7,
 Dpto. Física Aplicada III
 esquina SO
 N
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 Horarios de Tutoría (Primer Cuatrimestre)
 Preferible: email previo
 [email protected]
 Sirven para resolver dudas sobre teoría y problemas expuestos en clase y
 sobre problemas propuestos
 Las tutorías de Prácticas serán atendidas por los Profesores de Prácticas
 Grupo de Investigación: ”Física Interdisciplinar. Fundamentos y Aplicaciones”
 www.etsi.us.es/gfi
 MiércolesLunes Martes Jueves Viernes
 19:00 – 21:00
 12:00 – 14:00
 19:00 – 21:00
 Profesor (ii)
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
 4
 Recursos WebEn la Universidad de Sevilla:
 • Recursos electrónicos de la Biblioteca de la ETSI
 Catálogo FAMA, eRecursos, ...
 WebCT
 • Wiki del Departamento de Física Aplicada III (Sevilla):
 http://laplace.us.es/wiki/
 • Web de la asignatura: (no dinámica):
 • Proyecto Docente:
 http://www.us.es/estudios/grados/plan_228/asignatura_2280001/proyecto_950942
 • Programa Docente:
 http://www.us.es/estudios/grados/plan_228/asignatura_2280001#programa
 http://www.esi2.us.es/DFA/F1(GIERM)/
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 Estructura de las clases
 AULA 208 (puede modificarse)
 Presentaciones y/o Exposición en la pizarra
 Teoría y Problemas combinados
 Experiencias de Cátedra
 ¡¡ Preguntas !!
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Coordinación en Andalucía Tech-US con ...
 Grado en Ingeniería de Organización (GIO)
 Prof.Dra. Ana María Marco Ramírez
 Grado en Ingeniería de la Energía (GIE)
 Prof.Dr. Antonio González Fernández
 Y con los compañeros de la Universidad de Málaga
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 Sistema de evaluación
 Opción 1: Actividades de evaluación continua
 Realización en equipo de Prácticas de Laboratorio y elaboración y entrega
 de Memorias.
 2 Pruebas de Control: Semana intermedia y ”última” clase (previsión)
 Asistencia y participación
 Puede haber Trabajos Complementarios (depende de Coordinación,
 se comunicará)
 Opción 2: Examen final individual
 Realización en equipo de Prácticas de Laboratorio y elaboración y entrega
 de Memorias.
 Examen Final
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Prácticas de Laboratorio
 Prácticas de laboratorio
 Realización de Prácticas en el Laboratorio → OBLIGATORIO
 Realización y entrega de Memorias → OBLIGATORIO
 Nota de prácticas (Np)
 Evaluación de las Memorias y el desempeño en el Laboratorio
 Calificación entre 0 y 10
 Un 10% de la nota de la asignatura (en las 2 Opciones)
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 Opción 1: Evaluación continua (i)
 Pruebas de Control
 Se realizarán dos Pruebas Parciales de Control (PPC) durante el
 cuatrimestre (1ª: lunes 7 de noviembre, 10:30, aula S-4, y 2ª: jueves
 19 de enero, 19:00, aula S-4)
 Individuales y por escrito
 Resolución de cuestiones teóricas, problemas y/o ejercicios tipo test
 Notas de las pruebas (N1 y N2)
 Calificación entre 0 y 10 para cada una
 La primera vale un 35% de la nota de la asignatura
 La segunda vale un 55% de la nota de la asignatura
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Opción 1: Evaluación continua (ii)
 Aprobados por curso
 Es necesario
 Haber realizado las sesiones de Prácticas y entregado las Memorias
 SÍ hay ”mínimos”: haberse presentado a las 2 PPC y haber obtenido la
 menos un 3/10 en la Segunda PPC.
 Nota por curso* (Nc)
 Nc = 0.35 x N1 + 0.55 x N2 + 0.1 x Np
 Nota final* (Nf): cumpliendo el requisito de asistencia a Prácticas y entrega
 de Memorias,
 Sin presentarse al examen final Nf = Nc
 Presentándose al examen final: la mejor de las dos
 *Calificación máxima: Matrícula de Honor (10 puntos)
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 Opción 2: Examen finalTres convocatorias ordinarias (cada alumno se puede presentar a dos en un mismo curso)
 Individual y por escrito
 Resolución de cuestiones teóricas, problemas y/o ejercicios tipo test
 Nota del examen (Ne)
 Calificación entre 0 y 10
 Nota final* (Nf)
 Si ha realizado las Prácticas y entregado las Memorias
 Nf = 0.9 x Ne + 0.1 x Np
 Si no ha realizado las Praćticas o entregado las Memorias
 Nf = 0.4 x Ne (suspenso)*Calificación máxima: Matrícula de Honor (10 puntos)
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Física I = Mecánica
 BLOQUES CONCEPTUALES
 1. Introducción y herramientas matemáticas2. Cinemática y dinámica de la partícula y los
 sistemas de partículas3. Cinemática y dinámica del sólido rígido4. Oscilaciones y ondas
 Adicional:
 5. Prácticas de LaboratorioCada uno de los bloques se subdivide en temas, según la distribución siguiente:
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 Temario
 Bloque 1. Introducción y herramientas matemáticasTema 1. Introducción a la Física. Metrología Tema 2. Herramientas matemáticas: vectores libres
 Bloque 2. Cinemática y dinámica de la partícula y los sistemas de partículasTema 3. Cinemática de la partículaTema 4. Dinámica de la partículaTema 5. Energía y leyes de conservación Tema 6. Dinámica de los sistemas de partículas
 Bloque 3. Cinemática y dinámica del sólido rígidoTema 7. Cinemática del sólido rígidoTema 8. Introducción a la dinámica del sólido rígido (incluyendo parte de Estática)
 Bloque 4. Oscilaciones y ondasTema 9. Movimiento oscilatorio Tema 10. Movimiento ondulatorio
 Bloque 5. Prácticas de Laboratorio
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Bibliografía (i)D.C. Giancoli: Física, Prentice Hall (4ª ed., 2008)
 Volumen I → Mecánica
 P. Tipler, G. Mosca: Física para la Ciencia y la Tecnología,Ed. Reverté (2008 y ediciones anteriores)
 Volumen I → Mecánica
 Serway & Jewett : Fundamentos de Física. Thomsom-Paraninfo (2006)Volumen I → Mecánica
 • Proyecto Docente:
 http://www.us.es/estudios/grados/plan_228/asignatura_2280001/proyecto_950942
 Recursos Web: ver pág. 4. Material complementario: a continuación.
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 Bibliografía (ii)
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Material complementario (i)
 Libros ”generales”Ciencia:
 A. Hart-Davis: Science. The definitive visual guide. DK Books, 2009National Geographic: The science book, 2008
 Matemáticas:The math book, 2009
 Ingeniería:J. Challoner (ed.): 1001 Inventions that changed the world. Quintessence, 2009.
 Áreas relacionadas:Medicina, ...
 Artículos de prensa
 Otros ...
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 Material complementario (ii)
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 Consideraciones ”generales” ...
 Dificultad de la materia
 ApoyoMaterialesProfesor
 Necesidad de esfuerzo personal:
 Estudio diario + hacer problemasPresentación ETSI: 1 crédito ECTS = 10 h presenciales + 15 h trabajo personal
 6 ECTS = 60 h clase y Lab. + 90 h en casa1 cuatrimestre = 15 semanas. Por semana = 4 h clase/Lab. + 6 h estudio
 Casi ”imprescindible”: inglés ¡¡muy recomendable!!
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 El “secreto” del éxito …
 Es imprescindible el esfuerzo personal:
 Cada día, por la mañana, estudiar la teoría explicada en clase la tarde anterior y hacer los problemas propuestos.
 Lo que no dé tiempo, para el fin de semana.
 Que no llegue un lunes sin que vayamos al día de lo explicado la semana anterior.
 Física I. Grado en Ingeniería Electrónica, Robótica y Mecatrónica 2016/17 PresentaciónProf.Dr. Emilio Gómez GonzálezDpto. Física Aplicada III, ETS Ingeniería
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 ¿Andalucía Tech? ¿Campus de Excelencia?
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 ¿Mecatrónica?
 Proyecto Docente:
 http://www.us.es/estudios/grados/plan_228/asignatura_2280001/proyecto_950942
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